[1][]] Self propellers

DINO Selbstfahrer und
Raupenbiihnen

Max. Arbeitshéhe

Max. Plattformhéhe

Max. seitliche Reichweite
19 Abstlitzbreite
Korblast
PlattformgréRe
Drehbereich
Korbschwenkung
Steuerung
Transportlange
\ Transportbreite
Transporthdhe
Gewicht
Steckdosen im Arbeitskorb x 2
| [: Dieselmotor

Gummikettenlange

Steigfahigkeit des Fahrantriebs
Max. Nivellierneigung
Geschwindigkeit
21012345867 89101112 Funksteuerung
m Automatische Nivellierung

Elektromotor

o= N WA

—_—

Max. Arbeitshéhe
Max. Plattformhéhe
Max. seitliche Reichweite
Abstiitzbreite
20 N Korblast
19 ] Il \\ N PlattformgréRe
18 i Drehbereich
{ Korbschwenkung
DA Steuerung

120KG /T\ \ \\ Transportlidnge

Transportbreite
12 IIF~% 80KG — \‘ Transporthdhe

Gewicht

Steckdosen im Arbeitskorb x 2
/T Dieselmotor
8 Gummikettenlange
Steigfahigkeit des Fahrantriebs
Max. Nivellierneigung
Geschwindigkeit
Funksteuerung
Automatische Nivellierung
Elektromotor

16 [ 215 kG

nclim

Tt

—
-
—

|

|

|
A

O = N WA OO N ®

210123456738 9101112

Max. Arbeitshéhe
Max. Plattformhohe
Max. seitliche Reichweite
L Korblast
PlattformgréRe
¥ Drehbereich
Korbschwenkung
Steuerung
Jib

Transportlange
= [250kG | Min. Transportlange
Transportbreite
Transporthdhe
~ Gewicht
Vierradantrieb
Lenkung
Steckdosen im Arbeitskorb x 2
o H Dieselmotor
Generator 3,5 kW
g 21012345678 910111213 Steigfahigkeit des Fahrantriebs

Geschwindigkeit
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Max. Arbeitshohe
Max. seitliche Reichweite
21 ~ Korblast
20 N PlattformgréRe
19 Drehbereich
18 1l Korbschwenkung
1; ik | 350kg [ Korbarm
5K Transportlange *
14 || Transportbreite
13 \ Korb entfernt
12— Transporthdhe
Up and over
| Gewicht *

I ?E_ Dieselmotor

Max. Nivellierung
Steigfahigkeit (4WD)
Geschwindigkeit
Bodenfreiheit
Radstand
Aussenwenderadius 2WS
Uberhang (zur Seite)
Reifen (Schaumfillung)
Hydraulische Stitzen
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21012345678 91011121314 Funkfernsteuerung
m Ausleger
*) Korb auf Palettengabeln festmontiert Zusétzliche Informationen

*) mit Standardausstattung

DINOIfe

Up to the Job

18,50 m

16,50 m

11,20 m

3,54 /395 m
215 kg
0,7x13m
endlos

180°
proportional
593 m

1,40 /1,18 mm
1,98 m

2860 kg
standard

std, Kubota 173 kW
1,93 m

43 %

16°

1,4/ 2,4 km/h
optional
optional
optional

22,10 m
20,10 m

11,00 m

3,54 /395 m
215 kg
0,7x13m
endlos

180°
proportional
6,30 m

1,40 /1,18 mm
1,98 m

3060 kg
standard

std, Kubota 17,3 kW
1,93 m

43 %

16°

1,4/ 2,4 km/h
optional
optional
optional

18,50 m
16,50 m
11,70 m

250 kg
0,8x1,8m
endlos

180°
proportional
1,6 m/ +75°
717 m

527 m

2,29 m

2,56 m

8000 kg
standard
2WS
standard
standard
optional

45 %

6,0 /1,0 km/h

21,95 m
13,40 m
350 kg
1,3x2,4m
endlos

180°

1,6 m/150°
8,15 m

2,55 m

2,33 m

2,56 m

8,45 m
11900 kg
Deutz 36,3 kW
50

40 %
6,0/1,0 km/h
0,43 m

2,67 m

5,50 m

0,60 m
355/55D625
optional
optional

Gelenk- und Teleskopausleger, Korbarm
100% Zuschaltbare Differentialsperre
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Max. Arbeitshohe 20,50 m

o1 Max. Plattformhdhe 18,60 m
20 ! Max. seitliche Reichweite 12,60 m
19 Abstlitzbreite 40/ 4,4m
18 1l N Korblast 215 kg
1; / PlattformgroRe 0,7x1,3m
i Drehbereich endlos
14 Korbschwenkung 90 °
13 \ Steuerung proportional
f HN/SS T215KG | Transportlange 5,85 m
10 | \\ 1 ] Transportbreite 1,99 m
= - Wzﬁb — Tran;porthohe 2,29 m
8 N ] Ggwmht _ 4200 kg
O [soke || i Vierradantrieb standard
2 T4 Lenkung: Zweiradlenkung /
N R4 Vierradlenkung / Hundegang ~ standard
s / l/ Steckdosen im Arbeitskorb x 2 standard
2 == / / Dieselmotor, Kubota 18,5 kW standard
1 © © Elektromotor optional
T 0123456789 10111213 Automatische Nivellierung optional
- Steigfahigkeit des Fahrantriebs 35 %
Geschwindigkeit 4,7 /1,5 km/h
Max. Arbeitshéhe 24,00 m
25 Max. Plattformhohe 22,00 m
24 - Max. seitliche Reichweite 12,10 m
23 = ~ Abstiitzbreite 40/44m
zf i NC Korblast 215 kg
20 ! NN PlattformgréRe 0,7x1,3m
19 | | Drehbereich endlos
18 i \\ I Korbschwenkung 90°
:; I/ | Steuerung proportional
15 Transportlange 6,65 m
14 / Transportbreite 1,99 m
13 Transporthéhe 2,27 m
” Gewicht 4420 kg
10 = Vierradantrieb standard
9 Lenkung: Zweiradlenkung /
8 Vierradlenkung / Hundegang standard
; Steckdosen im Arbeitskorb x 2 standard
5 / Dieselmotor, Kubota 18,5 kW standard
4 / Elektromotor optional
3 ,// Automatische Nivellierung optional
f / Steigfahigkeit des Fahrantriebs 35 %
o L& Geschwindigkeit 4,7 /1,5 km/h
m 2101234567 89 10111213
Max. Arbeitshohe 26,50 m
Max. Plattformhohe 24,50 m
27 Max. seitliche Reichweite 11,70 m
poe = Abstiitzbreite 40/44m
24 N Korblast 215 kg
gg I/; Plattformgrofie 0,7x13m
21 /_ 215KG | | Drehbereich endlos
20 f HT I || Korbschwenkung 90°
12 Ml T Steuerung proportional
17 | | Transportlange 717 m
16 Al EEERS L Transportbreite 211m
1‘51 1T 180K6 [ Transporthohe 2,41 m
13 /] = Gewicht 4500 kg
2 4/ RS Vierradantrieb standard
o 1] Lenkung: Zweiradlenkung /
o | Vierradlenkung / Hundegang standard
8 — ] Steckdosen im Arbeitskorb x 2 standard
; 1 ‘\ I Dieselmotor, Kubota 18,5 kW standard
5 A ) Elektromotor optional
4 5__‘/ Automatische Nivellierung optional
2 Steigfahigkeit des Fahrantriebs 35 %
(1) 5 SR Geschwindigkeit 4,7 /1,5 km/h

2101234567 89101112

DT 3500L Gewicht 410 kg

Lange 6,20 m

Anhé'nger Breite 2,07 m
Nutzlast 3050 kg

DINOIfe

Up to the Job

Dinolift Oy ist ein finnisches Unternehmen, das auf die Fertigung und Marketing hochwertiger Hubarbeitsbiihnen spezialisiert ist.
DINO-Hubarbeitsbiihnen sind fir lhre hohe Qualitét, Sicherheit und Zuverlassigkeit bekannt.
Die DINO-Arbeitsbiihnen werden weltweit in Gber 40 Landern verkauft, 75% von der Produktion wird exportiert.
Die hauptsachlichen Markte des Unternehmens sind in Skandinavien und in Nordeuropa.

Technische Anderungen vorbehalten. Gl sc “ ll l E n ﬁ
r~ SGHULER Al

HEBE- UND TRANSPORTTECHNIK
CH-6405 Immensee (5Z) contact@schuler-schuler.ch

Telefon +41 41 854 7000 Telefax +41 41 854 7001
www.schuler-schuler.ch

Dinolift Oy /Ger/15.3.2016




